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Gratulalunk az 4j PONTAQUA BUGGY medencetiszitéja megvasarlasahoz. Ez egy hatékony autondm robot, amelyet
hasznalatra készen szallitunk. Ez a robot egy kdnnyen elérhetd hulladékzsakkal és a kdbelek 6sszegabalyodasat megel6z6
Usz6 forgdcesatlakozoval jar.

Kérjlik, ellen6rizze a csomagot, hogy minden alkatrész készen all-e az 6sszeszerelésre.
Javasoljuk, hogy ellendrizze a kabelek csatlakozasait a tisztitd és az Usz6 forgdcsatlakozo dugasza kozott (5. fejezet). Ha

barmelyik alkatrész hidnyzik vagy hibas, kérjiik, vegye fel a kapcsolatot kdzvetleniil az AQUALING KFT-vel a
www.aqualing.hu cimen.
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01 Termék jellemzoi

Maximalis Mélység: 1,80m

Maximalis Medenceméret : 7m x 3.5m
Bemend aram: 100-130V AC / 200-230V AC
Kimend aram : <20VDC

02 !! Figyelmeztetések !!

2.1 Kérjlik, tartsa be az orszagaban érvényes
Uszémedencéket illetd biztonsagi
el6irasokat..

2.2Helyezze a transzformatort legalabb 3,5
m-re a medencétol.

2.3Ellendrizze, hogy az elektromos

csatlakozok megfelelGen foldelve legyenek.

2.4Kérjlik, bizonyosodjon meg réla, hogy az
elektromos rendszer megfelelen védve
legyen

2.5 Tartsa a transzformatort nedvességt6l védett

helyen.

2.6 Ne hasznalja a robotot a vizen kivdil.

2.7 Ellenérizze, hogy a robot karbantartasa el6tt
atranszformator szét legyen kapcsolva.

2.8 Ne hasznaljon semmilyen sérilt tapkabelt
vagy vezetéket.

2.9 Ne hasznalja a robotot ha emberek
tartézkodnak a medencében.

2.10 Arobotot 5 és 36°C kozotti h6mérséklet(i
medencében javasolt hasznalni.

2.11 Ne hasznalja a robotot miikdd6
medence-ellenaramoltato készllékkel
egy id6ben.

03 Csomag tartalma

1.5210-J200 Robot medencetisztitd iszd
vezetékkel és forgdcsatlakozéval

2. Transzformator vezérl6doboz

3. Finomsz(ir6-minta

oldal 4




ay
S

- P ¢}

INFORMACIOK E

- Robotjainkat medencéje karbantartasanak -A tisztité medencébdl valo eltavolitasahoz =
elvégzésére terveztlk, de nem alkalmasak algaval lassan és finoman emelje a kabelt, amig meg N
vagy levelekkel teli medencék kitakaritasara - tudja fogni a fogantyujanal. =)
(pl. a telelés utan). . A fogantyu segitségével emelje ki teljesen &
llyen esetekben el6bb: hasznalja a atisztitoét. I

levélhalat, pucolja meg a sz(ir6t, és helyezze
vissza a sz(ir6t a pompara.

04 Beiizemelés

*A TISZITOROBOT ELORE OSSZESZERELT ALLAPOTBAN ERKEZIK A
DOBOZBAN.

Transzformator

vezérlédoboz

4.1 Helyezze az aramforras dobozat egyenl6 4.2 Helyezze a robotot a medencébe, és varjon
tavolsagra a medence két végétdl és legalabb amig teljesen elmerdl. Ha sziikséges, segitse
3,50 m-re a medence szélétol. aslllyedést kézzel.
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4.3 Dugja az Usz6 kabel végét a konnektorba.
Figyelje meg a dugasz és a konnektor iranyat.

oldal 6

4.4 Szoritsa meg er6sen az Uszé kabel
anyacsavarjat
Csatlakoztassa a transzformatort a dugaszba.
Egy kék fény lesz lathatd a transzformatoron.

4.6 Az optimdlis teljesitmény érdekében helyezze
arobotot a lehet6 legtavolabb az
aramforrastol.

Ez a kabel idedlis hossza, amellyel a robot
az egész medencét eléri.

Csak olyan hosszu kabelt tartson a
medencében, amekkora feltétlentil sziikséges,
amaradék kabelt tartsa a medencén kivil.

4.5 Nyomja meg a fenti gombot a kapcsold
bekapcsolja a robot.

4.7 A robot kikapcsolasahoz tartsa lenyomva a
bekapcsolé gombot 3 masodpercig.
Kikapcsolhatja a doboz oldalan a kék lampa
alatt taldlhato kapcsoldval is.

4.8 A tisztitasi ciklus végén ne vegye ki azonnal
arobotot a vizbél, hogy ne okozzon
hémérsékletkllonbség miatti sokkhatast.

4.9 Amikor a tisztitét hosszabb ideig nem
hasznalja csavarozza vissza a véd6burkolatot
az aramforrasra, és tarolja a robotot fedett
helyen.

*Ha villog a piros vagy kék lampa, nézze meg a
hibaelharitas fejezetet.
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MEGJEGYZES :
Ha tul sok kabelt hagy a medencében, a forgocsuklo hatékonysdga korlatozodik és a kabel hamarabb
dsszegabalyodik.

05 Kabelek csatlakoztatdsa
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1.Karmantyd 2.Kék dugd 3.Fekete lllessze a fogakat a csukléhoz. (A abra) helyezze és nyomja be a kék dugét

Amikor csatlakoztatja a robotot az Gisz6 (Amajd B abra).

forgocsatlakozéhoz, tavolitsa el a szlirke
karmantyut, hogy elérhet6 legyen a kék dugo.

C

Nyomja be teljesen a karmantyt. Szoritsa meg kézzel az Usz6 forgdcsatlakozén a

fekete anyacsavart (D &bra). oldal 7
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06 Irdny és sebesség bedllitdsok
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6.1 Arobot iranyanak bedllitasahoz forgassaela  Megjegyzés : ha a mutato fliggdleges helyzetben all, 6.2 A robot sebességének beallitasahoz egy

kimenet boritdjat. A robot iranyat a mutaté arobot egyenesen elére megy. Ha jobbra all, akkor a csavarhtzéval forgassa el a borité aljan
helyzete hatdrozza meg. robot balra megy. Ha a mutaté balra all, akkor a talalhaté csavart. Kicsavarassal néveli,
tisztito jobbra fog menni. becsavarassal csokkenti a robot sebességét.

o

_ 3
a.d

6.3 Allegtobb medencéhez javasolt, hogy a kimenetek boritéi ne mutassanak ugyanabba az
irdnyba. A legjobb teljesitmény érdekében a zsanéros felénél taldlhaté kimenet alljon
egyenesen, a tisztito els6 részén talalhato kimenetet pedig forgassa el.

-9

1

MEGJEGYZES :
Ezek javasolt bedllitdasok. A medencéje méretétdl és formdjatél fiiggben eljatszadozhat az irdnnyal és a sebességgel,
amig megtaldlja az optimadlis bedllitdst.
oldal 8
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07 A sziir6zsdk tisztitdsa
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7.1 Nyomja be a tisztito elején taldlhato gombot 7.2 Az egyik oldalon hiizza hatra a piros flileket,
és emelje fel a felsd boritét. Emelje addig, és ezen az oldalon emelje fel teljesen a zsadk
amig egy "kattanast" hall a zsanéron, és a keretét.
borité helyben marad.

7.3 Ismételje meg a masik oldalon.

7.6 A zsak rugalmas szajat helyezze vissza a
keretre. Igazitsa a piros szalagot a fekete
m(ianyagkerethez.

Huzza hatra a piros flileket, és nyomja helyre 3
keretet. A keret akkor van a helyén, ha a fllek
akeret tetejére kertilnek.

7.4 Huzza le a zsak rugalmas szajat a keretr6l. 7.5 Uritse ki a hulladékot a zsakbdl. Egy slaggal
mossa le és tisztitsa meg a zsakot.
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08 A kerekek tisztitdsa

MEGJEGYZES :

A pompa jarokerekét eltomitheti
vagy racsavarodhat a hulladék.
Ezek a hulladékok
akadalyozhatjak a robot
megfelelé mikodését vagy akar
kart is tehetnek a motorban.
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A rendszeres szemrevételezés a
robot karbantartasi mdveleteinek
része kell legyen.

8.1: Tavolitsa el propeller 8.2: Egy lapos csavarhuzoval 8.3: Tisztitas utan pattintsa vissza a
g védbfedelét, és takaritsale a feszitse le a véd6fedelet, ahogy védbfedelet.
koszt vagy hajat propellerrél. az a képen lathato.

09 Gorgok tisztitdsa

MEGJEGYZES :

A z0ld gorgdk a tisztitd aljan
taldlhatok, csapagygolyokkal
muikodnek, és szabadon kell
mozogjanak. A gorgékre
tekered6 vagy beleakadd
hulladék gatolhatja a megfelel6
sebességgel valé mozgast, vagy
teljesen meg is éllithatja a

tisztitot.
A rendszeres szemrevételezés a
robot karbantartasi miveleteinek 8.1: Forgassa meg kézzel a gbérgbket.  8.2: Ha a hulladék nehezen érhet6 8.3: Tisztitas utan pattintsa helyre.
része kell legyen. Kénnyedén kell forogjanak. Ha el, egy lapos csavarhtzéval
hulladék akadalyozza a forgast, ideiglenesen szerelje le a
tavolitsa el azt. gorgbket. Nyomja meg a flileket

a képen lathaté maodon.
oldal10 P



10 Hibaelhdritds

PROBLEMAK

A robot a vizfelszinen lebeg.

A robot nem pucolja meg a medence minden részét.

Arobot nem gy(ijti be a hulladékot m(ikédés kézben.
A finom részecskéket (por, piszok, pollen ...) kitaszitja
ajarokerék.

FORRASOK

- Robot elmeritése a medencében.
- Finomsz(iré hasznalata.

- Nincs elég / tul sok uszé kabel van a medencében

- Arobot nem jut elégséges dramhoz.

- Akosar eldugult / megtelt. o,

- E%y targy szorult a jarokerékbe vagy a jarokerék
felettiracsba. | . )

- A hulladék tul apré, a robot 50 mikronnal nagyobb
részecskék felszedésére képes (a finomsz(irovel a
kosarban).

MEGOLDASOK

- Amikor a vizbe helyezi a robotot, hagyja hgﬂ/
elstllyedjen és elérje a medence aljat miel6

bekapcsolja.

- Ha egy opciondlis sz(irét hasznal, tavolitsa el a
miianyag csomagolast, meritse a sz(irgt a vizbe,
hogy mar vizesen keriiljon a robotra, és hagyja
lestillyedni a medence aljara, miel6tt bekapcsolja.

-Gy6z6djon meg réla, hogy a medencébe csak
aszlikséges hosszlsagl Uszo kabelt helyezi.

- Tavolitson el minden fol6sleges kabelt a

medencébdl és hagyja azt a medencén kiviil az

aramforras doboza mellett.

- Helyezze a robotot a medence kézéPpont'éba.

Ha a medence ovalis vagy négyszog
apont a hosszusag felénel talalhato.

- Ellen@rizze a csatlakozasi kabeleket.

etd, akkor ez

- Pucolja meg a kosarat és a sz(ir6paneleket. Pucolja
meg a sz(irot, ha hasznalja ezt a tartozékot.

- Ellendrizze, hoiy akosar nje%felello,en be Iegz/en
helyezve (lasd A'sz(ir6kosar tisztitasa fejezet).

- Ellendrizze, hogy ne legyen idegen targy

a

jarokerékben vagy a jarokerék feletti racsban.
- Ellend@rizze a kosar kapcsolodasat, sziikség esetén

nyomja meg, hogf rogziljon.

- Hasznaljon egy finoms L
szamat a 27-es alkatrész-rajzon, a sku
sz(ir6ket parosaval aruljuk)

omsz(ir6t (nézze meg a tétel

kozben ne feledje,

hogy az 50 mikronnal kisebb részecskék takaritasat

amedencéje szlir6berendezése végzi.

oldal 11

(%)
=
—
=
5
=
=)
s
S




I
S

PROBLEMAK FORRASOK MEGOLDASOK

. i | _ . - Ellenérizze, hogy ne legyen idegen targy a
TA robot egy irdnyba mozog - Egy targy akadalyozza a §orgok,et,,a robot kerekeit, tarokgrgkben vagy a motor felett., |
vagy befolyasolja a robot mozgasat. - Ellendrizze, h_p%y ne akadalyozza idegen targy a
hidraulikus kort vagy a sepriiket és aszijakat a
robot aljan és oldalain.
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o I L , - Eﬁy masik késziilék bedugasaval a konnektorba
- Arobot nem mozdul, és a szir6pumpa sem mdikodik. - Arobot nincs dramforrashoz csatlakoztatva. ellen@rizze, hogy az dramforras makodik.
Arobot nem miikodik. - Nincs aram - Ellen@rizze, hogy az aramforras be van-e kapcsolva.

- Ellendrizzen minden kapcsolédasi pontot a robot
és az dramforras kozott.

- Hlzza ki a tapkabelt, és emelje ki a robotot a vizb6l.

o i L o N?/issg fela kosar fedelét, és vegye ki a kosarat.
A pompa m(ikadik, de a robot nem mozdul. A robot - Nincs / nem elég dram tovabbjtodik a robotnak. - Ellendrizze, hogy ne legyen idegen targy a motor
bekapcsol de nem mozdul el. - Egy targy akadalyozza a gérgbket, szijakat, felett taldlhatojarokerekben. ~ 3
arobot kerekeit vagy zarja el az itvonalat. - Ellendrizze, hogy ne akadalyozza idegen targy a
- Lehetséges motorhiba hidraulikus kor valgy asepriiket és aszijakata
robot aljan és oldalain. o )
- Vegye fel a kapcsolatot a vev@szolgalattal.
i - Ellen@rizze az sz6 kabel csatlakozasat. Sziiksé
. 3 3 - Az Gsz6 kabel csatlakozésa | esetén csatlakoztassa szét majd djra 6ssze (lasd 5.
Arobot néhany perc utdn megall - Meghibasodhatott az tisz6 kabel fejezet). L X X
- Szivaroghat a motor - Ellengrizze a csatlakozok dllapotat a kdbelek
végein (hibas, rozsdas stb.)
. . - Ellendrizze, hogy a pjszok%){l'jjtﬁ kosar megtelt-e
. 3 - Arobot tul nehéz - Ellendrizze és sziikség esetén pucolja me%.a
A robot lassabban mozog mint korabban - Nincs elég keringés pompa jarokerekét vagy a jarokerék feletti
- Kabelcsatlakozasok racsot (propeller a robot tetején a fogantyt felé)
- Ellen6rizzen mind kabelcsa’;lakozast%las az

elektromos csatlakozasokrol sz616 fejezeteket).

oldal 12
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A lampak egymas utan felvillannak - Az elektromos dram nem ér el a robothoz - Ellen6rizzen mind kébelcsatlakozast (lasd az E
elektromos csatlakozasokrdl szol6 fejezeteket). E
Ha nedvességet tapasztal, ha%/ja megszaradni,
miel6tt Ujracsatlakoztatja az illesztéseket. S

- Kapcsolja be az aramforras kapcsoléjat

Piros lampa villog. - Rossz csatlakozas, - Ellen&rizze a kabelek minden csatlakozasat
- Motorhiba lehetséges - Vegye fel a kapcsolatot a vev@szolgalattal
A piros és kék LED egyszerre villog - Van elektromos csatlakozas a robothoz, de a - Ellendrizze, hogy a csatlakozasok szorosak és
diagnosztizald rendszer egy hibat észlel. rendben legyenek. Ha a probléma nem oldddik meg,

keresse fel az értékesit6t vagy tigyfélszolgalatunkat
aservice@streme.eu cimen.

Nem gyul ki Led a transzformatoron - Nem érkezik daram - Ellengrizze a konnektort
- Ellen6rizze a csatlakozasokat |
- vegye fel a kapcsolatot tgyfélszolgalatunkkal

Kérjik, ha barmilyen egyéb kérdése van, vegye fel a kapcsolatot a www.aqualing.hu cimen

oldal 13
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11 Cserealkatrészek listdja
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RAJZ : TETEL SZAMA
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SKU

51320
51211
51100
51300
51350
51310
51270
51340
51050
51040
81000
30100
33200
33210
51030

51380

ALKTARESZ LEIRASA

Hidrofdlias fogantyu kék
Pompa kimenet véd6burkolat kék
motorblokk
Fels6 borité. fehér
Reteszzar. sziirke
Alsé vaz. fehér
Kerekek. kék - 4 darab.
Gyors lefolyé retesz
Gorg6s csovek : 2 darab
Sz(ir6zsak keret
Ajtoézsanér készlet
Aramforras
Usz6 vezeték forgdcsatlakozéval
Usz6 vezeték 2m - gépi vég
Nagy atereszt6képességli sz(ir6zsak

Finomsz(irG cserekészlet (opcionalis)
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12 Alkatrész rajz
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